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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod
Inzynieria ortopedyczno-rehabilitacyjna 1010252111010210238
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr
(ogodlnoakademicki, praktyczny)
Inzynieria Biomedyczna ogélnoakademicki 1/1
Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Urzadzenia medyczne i rehabilitacyjne, polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 1 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
podstawowy zinnego kierunku
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Marian W. Dobry

email: Marian.Dobry@put.poznan.pl
tel. 61 665 2347

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania
ul. Piotrowo 3 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetenciji spotecznych:

Podstawowa z matematyki, mechaniki, fizyki, informatyki, inzynierii mechanicznej, anatomii

1 Wiedza: cztowieka. ergonomii w medycynie
. .. Logicznego myslenia, korzystania z wiedzy zdobytej z réznych zrédet w ramach ww.
2 Umiejetnosci: | przedmiotsw
3 Kompetencje | Rozumie potrzeby uczenia sie i ciggtego pozyskiwania nowej wiedzy
spoteczne

Cel przedmiotu:
Pozyskanie wiedzy podstawowej z zakresu przenoszenia osiggnie¢ nauk $cistych i technicznych do biologii i medycyny

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:
1. Powinien by¢ w stanie definiowa¢ podstawowe zagadnienia dotyczgce ortopedii i rehabilitacji - [K_W19 K_W23]
2. Zna¢ metody ortopedii i rehabilitacji - [K_W19 K_W23]

3. Powinien by¢ w stanie opisa¢ wptyw metod ortopedii i rehabilitacji na przywracanie sprawnosci cztowieka -
[K_ W23 K W26 K W27]

Umiejetnosci:
1. Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych oraz innych wtasciwie dobranych zrédet w obszarze inzynierii
biomedycznej - [K_U01]

2. Potrafi dokona¢ identyfikacji i sformutowac specyfikacje ztozonych zadan inzynierskich, charakterystycznych dla inzynierii
biomedycznej, w tym zadan nietypowych uwzgledniajgc ich aspekty pozatechniczne - [K_U16]

3. Potrafi ocenia¢ przydatnosé metod i narzedzi stuzacych do rozwigzywania zadania inzynierskiego, charakterystycznego dla
inzynierii biomedycznej - [K_U14]

4. Posiada umiejetnos¢ projektowania i stosowania protez oraz urzadzen ortopedycznych i wspomagajgcych w rehabilitacji
ruchowej - [K_U14]

Kompetencje spoteczne:
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1. Aktywna postawa w rozwigzywaniu zagadnien inzynierii ortopedii i rehabilitacji - [K_KO01 K_K02]

2. Dbatos¢ o zapewnienie najlepszych metod ortopedii i rehabilitacji w celu przywracania sprawnosci organizmu ludzkiego -
[K_KO02 K_K05]

3. Wrazliwos¢ na sprawy niesprawnosci cztowieka wywotanych réznymi wypadkami komunikacyjnymi i urazami oraz praca
maszyn i urzgdzen w srodowisku pracy - [K K02 K KO07]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktad: Zaliczenie na podstawie egzaminu sktadajgcego sie z 5 pytan ogolnych.
Egzamin jest zdany w przypadku poprawnej odpowiedzi na min. 3 pytania.

Skala ocen ustalono w zaleznosci od ilosci poprawnych odpowiedzi:

mniej niz <3 - ndst, 3 - dst, 3,5 - dst+, 4,0 - db, 4,5 db+, 5 - bdb) przeprowadzane
na koniec semestru.

Projekt: Zaliczenie na podstawie opracowanego projektu z zakresu metod ortopedii i rehabilitacji, prezentacje multimedialne
na zajeciach postepéw w opracowaniu projektu, wykonanie projektu wg wskazan prowadzacego projekt. Zaliczenie uzyskuje
sie na podstawie ocen czgstkowych przygotowanych referatéw oraz projektu koncowego przekazanego prowadzgcemu.

Tresci programowe

Wyktad:

1. Wprowadzenie do przedmiotu

2. Biomechaniczne zagadnienia funkcji lokomocyjnych cztowieka - modelowanie ruchu
czlowieka i jego parametry

3. Stan badan i zastosowan biomechaniki medycznej i inzynierii
ortopedyczno- rehabilitacyjnej

4. Wskazania i przeciwwskazania do artroplastyki w ortopedii

5. Formy i metody rehabilitacji

6. Inzynieria rehabilitacyjna

7. Inzynieria rehabilitacyjna i ortozy

8. Fizjoterapia i fizjotechnologia

Projekty:

Zagadnienia do opracowania w formie projektu w podgrupie dwoch oséb.

|. Opis zabiegu / Warianty zabiegéw / Przygotowanie pacjenta / Przebieg leczenia /
Rehabilitacja przy:

1.Endoprotezoplastyce stawu kolanowego

2.Endoprotezoplastyce stawu biodrowego

3.Alloplastyce stawu skokowego

1. Opis i mozliwosci zabiegu / Przygotowanie pacjenta / Przebieg leczenia /
Rehabilitacja w przypadku:

4 Artroskopii stawu kolanowego

Ill. Zasada dziatania / Zalecenia / Postepowanie przygotowawcze / Rehabilitacja w

przypadku wszczepienia:

5.Implantu $limakowego

IV. Opis zabiegu / Rozwigzania i rodzaje implantéw / Zalety i wady w przypadku:

6.Implantéw stomatologicznych

7.Implantéw kregostupa

V. Charakterystyka / Objawy / Leczenie / Rehabilitacja

8.przy uszkodzeniu tkanek miekkich

VI. Charakterystyka / Leczenie / Rehabilitacja dla:

9.Zespotu ciesni nadgarstka oraz stawu tokciowego (tokie¢ golfisty)

VII. Charakterystyka / Przyczyny / Leczenie

10.Zespotu Sudecka i Volkmana
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Literatura podstawowa:

1. BEDZINSKI R. KEDZIOR K., KIWERSKI J., MORECKI A., SKALSKI K., WALL A., WIT A., Biomechanika inzynierska,
ortopedyczna i rehabilitacyjna, Czes¢ V, W: Biomechanika i inzynieria rehabilitacyjna, tom 5, W: Biocybernetyka i inzynieria
biomedyczna 2000 pod redakcjg Macieja NALECZA, Akademicka Oficyna Wyd. EXIT, Warszawa 2004 r.

2. BEDZINSKI R., Biomechanika inzynierska. Zagadnienia wybrane, Oficyna Wyd. Politechniki Wroctawskiej, Wroctaw 1997
3. DABROWSKI J. R. (ed); Inzynieria ortopedyczna i rehabilitacyjna, Wydawnictwo Politechnika Biatostocka, Biatystok 2008
4. MIKA T., Kasprzak W., Fizykoterapia, Wyd. IV ? 6 dodruk, Wyd. Lekarskie PZWL, Warszawa, 2006

5. DOBRY M. W.; Optymalizacja przeptywu energii w systemie Cztowiek ? Narzedzie ? Podtoze, Wyd. Politechniki
Poznanskiej, Poznan 1998

6. DOBRY M. W.; Podstawy diagnostyki energetycznej systemow mechanicznych i biomechanicznych, Wyd. Naukowe
Instytut Technologii Eksploatacji - PIB, Poznan-Radom, 2012

Literatura uzupetniajaca:

1. MORECKI A. RAMOTORSKI W., Biomechanika, Tom 5, Wyd. Komunikacji i tgcznosci, Warszawa 1990 r. W: Problemy
biocybernetyki i inzynierii biomedycznej, (6 tomoéw) pod redakcjg Macieja NALECZA

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢ Czas (godz.)
1. Wyktad 15
2. Projekt 15
3. Konsultacje projektu 8
4. Przygotowanie do zaliczenia projektu 15
5. Przygotowanie do egzaminu z wyktadu 15
6. Egzamin 2
7. Oméwienie wynikéw egzaminu 2
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 72
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 42
Zajecia o charakterze praktycznym 15
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